Fenerbahge Universitesi
BLM 302 — Mikrokontrolciiler ve Robotik
LAB 3: Motor Kontrol

Onemli Not: Asamalari tamamladik¢a, dersin hocasi veya asistani yaniniza ¢agirarak, tamamladiginiz asamay
gosterdikten sonra diger asamaya geciniz.

LAB Hakkinda:

Motor kontrol hakkinda uygulama gelistirilecektir.
LAB’in agamalari ve puanlar:

1- Ardunio Nano Genesis robotik kitine bagl olan 2 DC motor’u kontrol edecek bir uygulama gelistiriniz.
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Pattern’ini takip edecek sekilde bir tasarim yapiniz. Her bir pattern 2 saniye sirmelidir.



